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1 
INTRODUCTION 

 
 
 
1.1  LA STATIQUE 
 
La mécanique est la partie de la physique qui a pour objet l'étude des mouvements et des 
déformations des corps soumis à des forces. On la divise en trois parties: 
 
 1-la cinématique, 
 2-la dynamique, 
 3-la statique. 
 

=> Cinématique: Étude du mouvement des corps sans considérer les 
forces qui agissent sur ce corps. (On étudie la position, la vitesse, 
l'accélération, ... d'un corps lors de son mouvement). 

 
=> Dynamique: Étude des causes (forces) du mouvement. (On relie le 

mouvement des corps aux forces qui le produisent). 
 
=> Statique: Étude de l'équilibre des corps. (On étudie ici des conditions 

auxquelles doivent satisfaire les forces appliquées sur un corps pour 
que celui-ci demeure en équilibre). 

 
La statique est en fait un cas particulier de la dynamique mais il est toujours préférable de l'étudier 
séparément. 
 
On étudie la statique afin de rechercher, à partir des conditions d'équilibre, les efforts que supportent 
les différentes parties d'une construction. Elle est la base de la résistance des matériaux. 
 
 
1.2  MÉTHODES DE RÉSOLUTION 
 
La plupart des problèmes de statique peuvent être résolus soit par des méthodes graphiques soit par 
des méthodes analytiques. Le choix entre les deux types de procédés se pose et une brève description 
de chacun peut vous permettre d'effectuer le bon choix. 
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1.2.1  Méthodes graphiques 
 
On utilise ces méthodes si les forces intervenant sur le corps se situent dans le plan (2 dimensions). 
Ces méthodes n'étant pas très précises, elles ne seront utilisées que pour une ébauche ou une 
estimation d'un projet. Ces méthodes sont quand même fiables compte tenu des données qui sont 
souvent imprécises. Elles sont aussi simples et faciles à contrôler. 
 
 
1.2.2  Méthodes analytiques 
 
Ces méthodes, faisant appels aux calculs théoriques, seront beaucoup plus précises que les méthodes 
graphiques. On les utilisera entre autres pour la finalisation d'un projet. Elles sont souvent plus 
longues et plus ardues à maîtriser que les méthodes graphiques. 
 
Souvent les deux méthodes réunies se complètent l'une l'autre en se vérifiant et en évitant l'oubli de 
certaines données. 
 
 
1.3  HISTORIQUE 
 
La statique est une science très ancienne. Les premiers ouvrages datent de l'époque des Pharaons. 
Son développement a été celui des sciences en général; c'est-à-dire une lente progression à travers 
les siècles. 
 
Parmi les écrits les plus anciens on note: 
 
 =>Archimède (278-212 ac J.-C.) 
 
Plus tard viennent s'ajouter les noms de: 
 
 =>Léonard de Vinci (1452-1519) 
 =>Simon Stévin (1548-1620) 
 =>Isaac Newton (1642-1727) 
 =>Pierre Varignon (1654-1722) 
 =>Jean Bernouilli (1667-1748) 
 =>Carl Culman (1821-1881) 
 =>W Ritter (1847-1906) 
 
C'est en fait Carl Culman qui est considéré comme le fondateur de la statique graphique moderne. Il 
est à l'origine des polygones des forces et des funiculaires. 


